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Presentacion:

Profesional universitario con titulo en Ingenieria Fisica de la Universidad del Cauca vy
maestria en Sistemas Mecatronicos de la Universidad de Brasilia (Brasil). Experiencia en
docencia universitaria orientando cursos como Electrénica digital y analégica, sistemas
embarcados y microcontroladores, arduino, Fisica dindmica y Fisica electricidad y
magnetismo; en docencia e-learning cuento con experiencia como tutor virtual en
programas enfocadas a Técnico de formacion continuada en Infraestructura Escolar
utilizando la herramienta de apoyo Moodle. Experiencia en investigacion en la formulacién
y ejecucion de proyectos en las lineas de biomédica, robdtica, energias renovables,
sistemas embarcados e instrumentacion y control; conocimiento en programacién en
ASP.Dot.Net, MVC, C, C++, C#, Html, JavaScript, Jquery, Python y manejo del sistema
operativo GNU/Linux; experiencia de trabajo con la herramienta de gerenciamiento Trello
y en la metodologia SCRUM y Kanban. A nivel personal me caracterizo por tener cualidades
y aptitudes de solidaridad y empatia para el trabajo en grupo, motivacion para la
investigacion y desarrollo de proyectos.
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Estudios realizados:

Maestria:

Universidad de Brasilia (Brasilia, Brasil) Maestria académica en Sistemas
Mecatronicos Formado en Octubre/2014 Trabajo de grado: “Zona Virtual Deformavel
com Filtro de Particulas no Rastreamento de Obstaculos em Robdtica Movel”.
Desarrollada en el software libre OpenCV en el ambiente Player/Stage bajo el sistema
operativo GNU/Linux

Pre-grado:

Universidad del Cauca, Pre-grado académico en Ingenieria Fisica Formado en
julio/2006 Trabajo de grado: Disefio e construccidon de un Sistema de Medicion de
Ruido Ambiental para la Corporacién Auténoma Regional del Cauca (CRC).
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Publicaciones:

Resumen en evento cientifico: SARZOSA-CERON, O. J.; PEREZ VALENCIA, M.
R.; MUNOZ-CHAVEZ, J. R.; DIAGO-RODRIGUEZ, J. P. C. Sistema de asistencia
basado en visién para personas con discapacidad motora en miembros
superiores e inferiores. Congreso Internacional sobre Ingenieria, Tecnologia
y Automatizacion CITTA 2018. Medellin — Colombia. p. 221. ISSN: 2500-

5987(en linea). Disponible en:
http://memoriascimted.com/wpcontent/uploads/2019/01/memorias-ciita-
2018.pdf

Articulo cientifico: MUNOZ-CHAVEZ, J. R; DE BARROS-VIDAL, F.;
MAGALHAES-VIANA, D.; KOIKE-E CAVALCANCHE, C. M. C. Deformable Virtual
Zone and Particle Filters Applied to Obstacle Avoidance in Mobile Robotics.
In 2016 XlII Latin-American Robotics Symposium and IV Brazilian Robotics
Symposium (LARS/SBR) (pp. 205-210). IEEE. Electronic ISBN: 978-1-5090-
3656-1; DOl 10.1109/LARS-SBR.2016.41. Disponible en:
https://ieeexplore.ieee.org/document/7783527

https://www.computer.org/csdl/proceedings/sbr-lars-r/2016/120mNzzP5MU
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